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Tres dimensiones. Veremos después en este texto como relacionar las
cargas resultantes,Fr y Mg , con la distribucion de fuerza sobre el drea sec-
cionada y desarrollaremos ecuackones que puedan usarse para el anélisis
y disefio del cuerpo. Sin embargo, para hacer esto deben considerarse las
componentes de Fr y Mg , actuando normal o perpendicularmente al area
seccionada y dentro del plano del drea, figura 1-2d. Cuatro tipos diferen-
tes de cargas resultantes pueden entonces definirse como sigue:

Fuerza normal, N. Esta fuerza actia perpendicularmente al 4rea. Esta
se desarrolla siempre que las fuerzas externas tienden a empujar o a jalar
sobre los dos segmentos del cuerpo.

Fuerza cortante, V. La fuerza cortante reside en el plano del drea y se
desarrolla cuando las cargas externas tienden a ocasionar que los dos seg-
mentos del cuerpo resbalen uno sobre el otro.

Momento torsionante o torca, T. Este efecto se desarrolla cuando las
cargas externas tienden a torcer un segmento del cuerpo con respecto al
otro.

Momento flexionante, M. EIl momento flexionante es causado por las
cargas externas que tienden a flexionar el cuerpo respecto a un eje que se
encuentra dentro del plano del drea.
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PROBLEMA RESUELTO 7.2

Dibuje los diagramas de fuerza cortante y momento flector para la viga y las
condiciones de carga que se muestran en la figura.
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5.73 y 5.74 Si se sabe que el esfuerzo normal permisible para el acero utili-
zado es de 160 MPa, seleccione la viga de patin ancho mds econémica para sopor-
tar las cargas que se muestran en la figura.
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PROBLEMA RESUELTO 7.3

Dibuje los diagramas de fuerza cortante y momento flector para la viga AB.
La carga distribuida de 40 Ib/in. se extiende sobre 12 in. de la viga, desde A

hasta C, y la carga de 400 Ib se aplica en E.
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PROBLEMA RESUELTO 7.4

Dibuje los diagramas de fuerza cortante y momento flector para la viga y las
condiciones de carga mostradas en la figura.
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